
ジャイロ・センサー関連

高性能電子ｼﾞｬｲﾛ（角速度）ｾﾝｻｰ 高性能電子ｼﾞｬｲﾛ（角速度）ｾﾝｻｰ Piezoelectric Vibratory Gyro Sensor Piezoelectric Vibratory G Sensor Piezoelectric Vibratory G Sensor

司２１ 　　　司２１配線付 司４１ 加速度ｾﾝｻ零２１ 加速度ｾﾝｻ零４１
仕　 様※車載機器用高耐久高信頼性 仕　 様※車載機器用高耐久高信頼性 仕  　様 ※車載機器向け高耐久高信頼性 仕  様※車載機器向け高耐久高信頼性 仕  様※車載機器用高耐久高信頼性
型　　　番：ＨＳ－ＥＧ３　　TSUKASA 21 型　　　番：ＨＳ－ＥＧ３－ＰＬ 型 　　番：ＨＳ－ＥＧ４ 　TSUKASA　41 型 　　番：ＨＳ－GC３－Ｈ－１Ｐ　REI２１Ｈ 型 　　番：ＨＳ－GC４－１Ｐ　
主な用途：各種自律走行ロボット 主な用途：各種自律走行ロボット 主な用途：各種自律走行ロボット、飛行機器 主な用途：自律走行ロボット  飛行機器 主な用途：自律走行ロボット  飛行機器
　　　  　　 カーナビ、各種角速度検出器 　　　  　　 カーナビ、各種角速度検出器 　　  　　　 ｶｰﾅﾋﾞ、姿勢制御、角速度検出用 　 　  カーナビ、姿勢制御、加速度検出器 　 　  カーナビ、姿勢制御、加速度検出器　
検出角速度：±９０度/秒 検出角速度：±９０度/秒 検出角速度：±８０度/秒 検出角速度：±２．０Ｇ 検出角速度：±１．５Ｇ
出力感度：２５ｍV/度/秒 出力感度：２５ｍV/度/秒 出力感度：２５ｍV/度/秒 CW回転時：＋ 出力感度：０．６Ｖ/Ｇ　±４％ 出力感度：１．０Ｖ/Ｇ　±４％
温度影響：動作温度範囲内±５％ 　 温度影響：動作温度範囲内±５％ 温度影響：動作温度範囲内±５％ ０ G 電圧：２．０Ｖ±０．１Ｖ ０ G 電圧：１．８Ｖ±０．１Ｖ
外寸重量：13×11×19mm ５ｇ 外寸重量：本体13×11×19㎜　５ｇ 外寸重量：８．５×１２．６×１２．４mm　２ｇ 温度影響：動作温度範囲内±５％ 温度影響：動作温度範囲内±５％
動作温度：－40～80℃ 宇宙空間も可 基板形状：21×23×24㎜ﾘｰﾄﾞ線150㎜ 動作温度：－４０～８５℃（宇宙空間も可） 外寸重量：１０×１７×１７．６mm ７ｇ 外寸重量：９．５×１１．５×１７．４mm　７ｇ
取付姿勢：水平±５°以内 取付穴寸法：15.2×17.8,φ2.2㎜４箇所 取付姿勢：水平±５°以内 動作温度：－４０～８０℃（宇宙空間も可） 動作温度：－４０～８０℃（宇宙空間も可）
駆動電圧：DC３～６Ｖ ５Ｖ±5%標準 動作温度：－40～80℃ 宇宙空間も可 駆動電圧：DC３～６Ｖ ５Ｖ±5%標準 取付姿勢：水平±５°以内 取付姿勢：水平±５°以内
出力ﾘｯﾌﾟﾙ：DC１０ｍVｐ－ｐ以下 駆動電圧：DC３～６Ｖ ５Ｖ±5%標準 出力ﾘｯﾌﾟﾙ：DC１０ｍVｐ－ｐ以下 駆動電圧：DC３～６Ｖ ５Ｖ±５％標準 駆動電圧：DC３～６Ｖ ５Ｖ±５％標準
出力電圧：DC０．３～４．７V±5% 出力ﾘｯﾌﾟﾙ：DC１０ｍVｐ－ｐ以下 出力電圧：DC０．３～４．７V±5% 出力ﾘｯﾌﾟﾙ：DC２０ｍVｐ－ｐ以下 　　　 出力ﾘｯﾌﾟﾙ：DC２０ｍVｐ－ｐ以下　　　　
０点電圧：DC２．５Ｖ±5% 出力電圧：DC０．３～４．７V±5% ０点電圧：DC２．５Ｖ±5% 出力電圧：DC０．８～３．２V±5% 出力電圧：DC０．３～３．３V±５％
出力電流：１ｍＡ（消費電流７ｍＡ）以下 　 ０点電圧：DC２．５Ｖ±5% 出力電流：１ｍＡ（消費電流６ｍＡ）以下 出力電流：最大１ｍＡ　消費電流：１０mA以下 出力電流：最大１ｍＡ　消費電流：１０mA以下
取説書等：下記参照、ﾀﾞｳﾝﾛｰﾄﾞの事。 　 出力電流：１ｍＡ（消費電流７ｍＡ）以下 取説書等：下記参照、ﾀﾞｳﾝﾛｰﾄﾞの事。 取説書等：下記参照、ﾀﾞｳﾝﾛｰﾄﾞの事。 取説書等：下記参照、ﾀﾞｳﾝﾛｰﾄﾞの事。
※Ｔ大学大学院航空宇宙工学科納入済み 取説書等：下記参照、ﾀﾞｳﾝﾛｰﾄﾞの事。 　　　　　　　　　　　　　 ※Ｔ大学大学院航空宇宙工学科納入済み ※Ｔ大学大学院航空宇宙工学科納入済み


